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A talalmany szerinti berendezés mozgathatd minta-
tartot, a mintatartéhoz kapcsolt hdérzékeldket és a
hocrzekeldkhoz csatlakoztatott szabilyzo egységeket
tartalmaz. A mintatarto (1) olyan kezel6 tert, célsze-
riten zart bels terit adapter, amely mozgatd egység-
hez (4) kapcsolddo vondelemmel (5) van ellitva, és a
kemence fiit6zOnajabol vagy zonaibol (11) legalabb
részben kihuzhatoan van kialakitva. A mintatartoban
(1) 1ev8 hdcrzéketdk (3) koziil a hidegebb oldalon
1évék legalibb egyike (3a) a mozgato egységet (4)
vezérld szabalyzo egységgel (9), a melegebb oldalon
1év6 hoérzékelok legalibb egyike (3¢) pedig a kemen-
ce fiitézondinak (11) legalabb egyikét vezérld szabaly-
20 egységhez (7) van csatlakoztatva, tovabba a hideg-
oldali hoérzékeld (3a) e minta hitott és fitott vége
kozott helyezkedik el. A mintatarté (1) adott esctben
mozgathato héérzékeldvel (12) is el Ichet fatva. Ebben
az esetben a mozgathatd héérzékeld (12) ésa szabily-
26 egységek (7, 9, 25) kdz6tt programozhaté mikro-
processzor (24) van. A berendezés egy célszerti kiviteli
alakjanal a mintatarto (1) gazbevezetd és/vagy gazki-
vezetd csatlakozokkal (17, 19) cllitott ziart retorta
{i5).
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A taldlmdany tirgya berendezés hémérséklet gradi-
ens létrehozdsira hagyomdanyos hékezeld kemencé-
ben végzett gradiens hkezeléshez, mozgathato min-
tatartdval és a mintatartohoz kapesolt hdérzékelok-
kel, amelyck szabdlyzoegységekhez vannak csatlakoz-
tatva.

A 163 839 lajstromszamn magyar szabadalmi leiras
eljarast és berendezést ismertet fémkohaszati techno-
l6giak optimalizalisira. Ezen eljards soran elGszor
mintat vesznck abbol az anyaghol, amelyre a hékeze-
1ési hdmérséletek optimumat kivanjiak meghatarozni,
majd a mintaban vagy a mintival kdlesdnhatasban
allo kozegben allandd vagy valtozd mértékl gradiens
héfokeloszlast hoznak létre, majd a gradiens mentén
az anyagtulajdonsdgok vizsgalataval meghatarozzak
a megfeleld homérséklet tartomanyt, A kovetkezd
Iépésben a kisérleti hGkezelést cbben a kivalasztott
tartomdnyban ismétlik meg, csékkentett mérték ho-
mérséklet gradiens segitségével. Az cljiras sorin egy
vagy tobb ilyen lépéssel hatarozzak meg a hdmérsék-
leti optimumot, a sziikséges méretiire novell anyag-
mennyiségb6l, minthogy az optimumnak megfelelo
tér-rész az anyagmintaban a gradiens mértekénck
csokkentésével ndvekszik.

Jollehet a fenti szabadalmi leirasban ismertetett
eljdras széles korben atkalmazhatd, a bemutatott és a
gyakorlatban alkalmazott késziilékek csak szik kor-
ben hasznalhatok. Az eljaras foganatositasara alkal-
mas berendezések kereskedelmi forgalomban nem
kaphatok és az eljards alkalmazasahoz mindig a meg-
feleld berendezést et kellett késziteni.

Minthogy a hagyominyos hkezeld berendezésck
nem alkaimasak az ismertetett eljirds foganatositdsd-
ra, az ezen a teriileten gyakorlatilag nem haszndthato.
A hagyomdnyos megolddsok koziil ugyan az tgyne-
vezett kétzonds kemencékben elvileg lehetne gradiens
hékezeléscket végezni, ilyen kemencéket kis méretben
nem szokas épiteni. Masleldl a gradiens hékezeléshez
feltétleniil szitkséges lennc az ilyen kemencék zondi-
nak homérsékleteit cgymashoz viszonyitva jelentésen
elallitani, ez viszont a falazatot és a szabalyzo egysé-
geket is tilsigosan megterhelné. Ezen tilmenden a
szitkséges mértékd gradienseket az esetek nagy részé-
ben nem Iehetne beillitani, jolichet erre az optimilis
hékezelési hdmeérséklet keresésénck megkezdésekor
feltétleni! szitkség van.

A jelen talaimannyal ezért olyan egyszerii és gazda-
sagosan eldallithaté berendezést kivantam kialakita-
ni, amely lchet8vé teszi a fenti optimalizildsi modszer
alkalmazdsat barmilyen hokezeléssel Ssszefiiggd
anyagelédllitasi, vagy anyagkezelési technologidhoz,
a hagyominyos hdkezeld berendezések hokezeld teré-
nek felhasznaldsaval.

A kitiizétt feladatnak a taldlmany szerinti megol-
dasa értelmében a berendezésben a vizsgalati minta-
kat befogadd mintatarté olyan kezel® terti, célszeriien
7art belsé terli adapter, amely mozgatd egységhez
kapesolodd vondelemmel van cllitva, és a kemence
{litdzOnajabdl vagy fiitdzonaibd! berendezés részben
kihiizhatoan van kialakitva. A mintatartoban leg-
alabb egy hidegoldali és egy melegoldali hdérzékeld
van elhelyezve, mely héérzékelok koziil a hidegebb
oldalon 1évé(k) a minta hitdtt vége & a minta masik
(FitoLt) vége kozott helyezkedik(nek) el, és a hidegol-
dali hdérzékeldk legalibb egyike a mozgatd egséget
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vezérl$ szabilyzo egységgel, a melegebb oldalon 1év6
héérzékelok berendezés egyike pedig a kemence fiit6-
zondinak berendezés egyikét vezérld szabalyzd egy-
séghez van csatlakoztatva.

Adott csethen a hiérzékeldk cgy része tovabbi, a
finést szabalyzo egységhez lehet csatlakoztatva. A hd-
érzékelok célszeriien kapcsolok valtoérintkezojén ke-
resztiil vannak az emlitett szabalyz6 egységekkel sz-
szekapcsolva.

A tatilmany egy célszerd kiviteli alakjanal a minta-
tartd mozgathatd hoérzékelével van ellitva, ahol a
mozgathatd hoérzékeld és a szabalyzd egysépek k-
z0tt programozhaté mikroprocesszor van.

A talalmany szerinti berendezés egy masik célszert
kiviteli alakiinal a mintatartoé gazbevezeté és/vagy
gazkivezetd csonkokkal ellatott zart retorta.

A taldlmdny alapjit az a felismerés képezi, hogy ha
megfeleld hovezetéképességii mintatartdt és chhez
erdsitett héérzckeloket olyan dllitdegységgel egyiitt
alkalmazunk, amely lehetové teszi, hogy a mintatarté
a hokezelotér széléhez képest a kivant hGmérséklet
gradiensének megfeleléen szabilyozhaté legyen, ak-
kor a hagyomanyos hékezeld készilékek czzel, mint
adapterrel, illetve mint kiegészit® berendezéssel alkal-
massd tehetdk egy meghatirozott fiiggvény szerinti
gradiens hofokeloszlds létrchozasira a mintatarto
mentén.

A taldlmany szerinti berendezéssel tehat gradiens
hékezelés végezhetd olyan hdkezelé kemencékben is,
amelyck nem rendelkeznek a 163 839 szama magyar
szabadalmi leirasban feirt kitlonleges jellemzdkkel.
A taldlmdny szerinti berendezéssel ugy fehet a gradi-
ens hikezelds elvégzéséhez sziikséges inhiomogén hé-
kezeld teret kialakitani az emlitett mintatarid belsejé-
ben, hogy a hagyomanyos hdkezelé kemence ajtaji-
nak nyitott dlapotaban végezzitk a hékezelést és igy
a kemencén kivill hiitotér, a kemencében pedig fit6tér
alakul ki.

Attél figgoen tehat, hogy a mintatartd a hinont 1ér
és a fitot1 tér kozott milyen helyzetben van, a minta-
tart6 belsejében valtozd hémérséklet alakul ki. A ki-
vant hémérsékleteloszlas ugy biztosithato, hogy a
mintatartok fiitdtt oldal feldli végén lévé hbérzékelot
a kemence fitésszabilyzo egysépével kapesoljuk dsz-
sze, a hiitott oldaton lévd érzékeldt pedig egy. a minta-
tartohoz kapcsolt mozgato egységhez csatlakoztat-

juk. Ezaltal biztosithatd, hogy a mintatartd fiitote
vége mindig a kivint homérsékleten legyen, fiiggetie-
nil a mintatarté helyzetétdl, az Ggynevezett hideg-
pont kivint hdmérsékle(ét pedig a mintatarto helyze-
tének valtoztatdsaval lehet beallitani. Sziikség esetén
a mintatartd végét jarulékos hiitéssel, példaul vizsu-
gar hiitéssel lehet intenzivebben hiiteni.

Az igy kialakitott berendezéssel, illetve adupterrel.
egyszeriibbé és olcsobba valik a gradiens hokezelés
elvégzése, minthogy alkalmazisihoz nem feltétleniil
szitkséges kiilonleges talilmany cléallitasa. A hagyo-
minyos hdkezeld kemencéket o pradiens hékezelés
elvégzése utan eredeti rendeltetésiik céljara lehet to-
vabb hasznalni.

A taldlmény szerinti berendezés alkalmas a valtozd
hémeérsékleteloszlas létrehozdsira, akar 1000 °C felet-
ti hdmérsékleten is. Ha példaul a zirt mintatartd beisé
terében nagy hdmérsékictkiilonbsépet akarunk Iétre-
hozni, a mintatartd egyik részét a kemencén kivilre




kell helyezni, és jarulékos hiitéssel elfdtni. A jarulékos
hiités azonban mindig tdvolabb van a kemence nyild-
satol, mint az Ggynevezett hidegpont. Ha marmost a
mintatarto6 egyik végébe torténctesen 1000 °C hémér-
sékletet akarunk bedltitani, a hidegponton pedig ennél
alacsonyabb homérsékletet, erre két lehetdség kindl-
kozik. .

Az elsé megoldas szerint egyetlen fitdz6nas kemen-
cét alkalmazunk és a mintatartot gy allitjuk be, hogy
a melegpont a kemencén beliil, a hidegpont pedig a
kemencenyilas kozelében, ditalaban azon kiviil he-
lyezkedjck el.

A misik megoldas szerint k&t fiidzonas kemencdt
Iehet alkalmazni, ahol az cgyik zéndban magasabb
hémérsékletet, a masik zonaban ennél alacsonyabb
hémérsékietet dllitunk be. A mintatartét ugy helyez-
ziik el, hogy a melegpont a magasabb hémérsékletii
zoéndban, a hidegpont pedig az alacsonyabb hémér-
sékletli zonaban helyezkedjék cl.

Adott esetben a homérsékleteloszlast a két kiilon-
b626 hémérsékietii zona, valamint a kiilsd tér fethasz-
naldsaval egyiitt lehet szabalyozni. {gy a hdmérséklet-
eloszlas linearizalhaté.

A talalmany szerinti berendezésben a hdérzékeldt
automatikus szerkezet mozgatja a homérséklet gradi-
cns mentén, a magas homérsékleti és az alacsony
hémérsékletd pontok kéz6tt. Az automatikus szerke-
zetbe a hoéérzékeld helyzetének megfeleld jelzéseket
ado jelado lehet beépitve.

A berendezés egy célszerii kiviteli alakjanal a min-
tatartonak a mintikat befogado része zarhaté retor-
taként van kialakitva, és a retorta adott esctben viku-
umrendszerhez vagy gazoblitést biztosito rendszerhez
van csatlakoztatva.

A talalmany szerinti berendezés alkalmazhatod a
gradiens hékezelés barmely véltozatihoz, szerkezete

a legkiilonb6zbb méretekben és a legkiilonbozébb

hémérséklettartomanyokra is kiatakithatd.

A berendezés olyan valtozata is elkészithetd, amely-
nél a héérzekeld a melegpont és a hidegpont kozotti
tavolsag mentén egy vagy tobb tovabbi hokezel6 zona
szabilyzojahoz van csatlakoztatva. Ezzel érhetd el
sziikség esetén a mintatarté mentén a hémérsékletel-
oszlas linearizdldsa.

A talilmany tovabbi részleteit kiviteli példakon,
rajz scgitségével ismertetjiik. A rajzon az

1. ibra a taldlmany szerinti berendezés egy célszer(
kiviteli alakjit dbrdzolja egyzonds hagyomdnyos ho-
kezel6 berendezés hokezeld teréhez és fiitésszabilyo-
zasdhoz, a

2. abra mozgathaté héérzékeld kialakitist mutat,
a

3. dbra a mozgathatd héérzékeld miikddietésére
alkalmazott eldényds szerkezeti megoldas, a

4. abra a taldlmany szerinti berendezés egy olyan
valtozata, amikor a mintatarto zart retortaként van
kialakitva, az

5. abra a mozgathatd hoérzekeldt miikodictd és
jelét kiilonboz6 egységek kozott szetosztd automatika
tombvaziata, a

6. abra a talalmany szerinti berendezés azon valto-
zatat mutatja, amely 10bbzonas hagyomanyos hoke-
7el6 berendezésben alkalmazhaté és a

7. dbra a berendezés egy szabalyzasvilto kapesold-
val ellatott kiviteli alakja.
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Az . dbrdn fithato megodas a talilmany szerinti
berendezés egy egyszert kiviteli alakja. Az adapter !
mintatartoja 3 hdérzékeldkkel egyiitt 4 mozgato egy-
séghez van kapcsolva 5 vondelem kdzvetitésével. A 4
mozgatd cgysép biztositja az | mintatarto tetszes sze-
rinti elmozditdsit az dbran pontvonallal jeldlt 6 hi-
deg-meleg hatarhoz képest.

A 3 héérzékeldk nem kdzvetleniil a mintikban,
hanem azok kdzvetlen kérnyezetében, adott esctben
az | mintatartoban vannak elhelyezve. Az X irdny
menti legmelegebb ponton 1évé 3¢ héérzékeld ahhoz
a 7 héfokszabilyzohoz van csallakoztatva, amely a
kemence 8 fiitoelemét mitkodieli.

Az X iriny mentén a leghidegebb ponton Iévé 3a
hoéérzékeld 9 szabalyzo egységhez van csatlakoztatva,
Ez biztositja az | mintatartonak a 6 hideg-meleg ha-
tarhoz viszonyitott kivant helyzetét. Adott esetben a
3a héérzekeld esatlakoztathatd azokhoz a 10 mérd-
cpysépekhez is, amelyck az X irany mentén elhelyczett
3 hoérzékeldk segitségével a hdmérsékleteloszlas pon-
tosabb kimérésére szolgalnak. It az egyes 3 hoérzéke-
16k K, kapcsold 3k valtdérintkezbjével csatlakoznak
tetszés szerinti sorrendben, illetve idétartamig a 10
mérdegységhez.

Amint az abrin jol lithatd, a 4 mozgatd cgysép §
vonoelem segitséeével mozgatin az T mintatartot a
rajta 1evd 3 hdérzékeldkkel egyiitt a 1 (itézoniban,
mikdzben a 3 hoérzékeldk mérik az X tengely irdnya-
ban kialakulé hémérsékleteloszlast. A 3 hoerzekelok
az | mintatartéval egylitt mozognak és a 7 héfoksza-

- balyzd révén lehetdvé teszik, hopy a7 X tengely menti

legmclegebb pont hémérséklete az 1 mintatartd hely-
2¢tétél fiiggetleniit mindaddig azonos homérsékletii
legyen, amig ez a 3c héérzékeld a 11 fiitézondval
kapesolatban marad, vagyis a 6 hideg-meleg hatdrnak
a 8 flitdelemek feldli oldalin van.

A 3 hdérzékelSk kozvetleniit csatlakoztathatok a 7
hétokszabalyzohoz, illetve a 9 szabalyzé egységhez,
illetve a K, kapesolo 3k valtoérintkezojén at kapeso-
lodhatnak egyéb 10 mérdegységekhez.

A 3a hoérzékelordl a 9 szabalyzd egységgel és a 4
mozgatd egységgel egyiitt olyan visszacsatolo rend-
szer alakithaté ki, amely automatikusan allitja be az
I mintatartot abba a helyzetbe, ametyben a hidegebb
végen levé 3a hoérzékeld éppen egy beallitott Ty er.
héfoknak megleleld homérsékletet érzékel.

A 3 héerzékelok, vafamint a 7 héfokszabilyzo és a
9 szabalyzd egység lehetévé tesznek a fiziologiailag,
illetve energetikailag lehetséges hatirok k6zott barmi-
lyen eldirt T={(x) hémérsékleteloszlisnak megfeleld
tényleges hofokeloszlast az | mintatartéban 16vé min-
tikban a T, ¢s T, megfeleld beallitasiaval,

Kialakithato példaul olyan hdémérséklcicloszlis,
ahol az X tengely menti hémérséklet dllando, vagy
viltozd, utdbbi esetben a maximalis és minimalis ho-
meérséklet kitlonbsége lehet 0-tol alig eltérd vagy szél-
soségesen nagy, példaul tdbb, mint 1000 °C. Kialakit-
hatd vitltozo hdmersékleicloszlis is, példaul a 7 ho-
fokszabilyzo €s o 9 szabilyzd cgység cgység Toasrer
illetve T yin e bemenetein térténd programvezériés se-
gitségével. Ezaltal igen kedvezd lehetdség nyilik arra,
hogy a legkilonbdzobb jelleggorbéjii hokezelések be-
allitasait fizikailag modellezni tudjuk a programok
megfeleld megvalasztasaval.

A 2. dbrin a taldimdny szerinti berendezés | minta-

3




tartojanak cgy olyan kialakitasat mutatjuk be, amely
X irdny mentén mozgathatdé 12 hoérzékelGvel van
ellitva, Ennek megfeleléen a hdéérzékelési pont az
X irany mentén elmozdithatd az | mintatartonak a 11
fitozonaban elfoglalt helyzetétdl figgetleniil. Az |
mintatartd és a 12 hécrzékeld egymastol figgetleniil
mozgathatok, de természetesen arra is Ichetdség van,
hogy kényszerkapesolat segitségével egyikitk mozga-
sahoz a masik clem meghatarozott elmozdulasa le-
gyen hozzarendelve.

Az | mintatartoba akar tobb mozgathat6 12 héér-
2¢keld is beépithetd. Ezeknek lehet az | mintatarto-
hoz képest meghatarozott helyzetiik, vagy clrendezhe-
16k valamilyen szabilyos modon.

Ez a megoldis lehetdvé teszi, hogy a mozgathato 12
héérzékelok megfeleld mozgatdsi programja esetén a
kivant pontossiggal lehessen a mintdk X iriny menti
hdfokeloszlasat mérni.

Az elvégzelt kisérletek szerint a mozgathato 12 ho-
érz¢keld mozgisi Gtvonala kialakithatd magaban az
| mintatartoban is, ez esetben azonban eléfordulhat,
hogy az | mintatartd kialakitasa nehézsépbe titkozik.
Ennck kovetkeztében a berendezés elGallitasinak ép-
pen azon eldnye nem érvényesiil megfeleléen, hogy
barmilyen hagyomanyos hokezel6 berendezésekben is
felhasznalhato.

A héfokmérés pontossiga szempontjibol is kedve-
z3bb tehat, ha a mozgathatd 12 héérzékeld mozgasi
dtvonalat az 1 mintatartéban kiképzett horonyban,
vagy az | mintatartd mentén, illetve a mintak kozott
kuldn megvezetéssel alakitjuk ki.

A 3. abrin tathato, hogy a mozgathatd 12 hdérzé-
kelot 13 végrehajté elem mozgatja a hdérzékelési
pontnak az | mintatartoban lévé helyzetét érzékeld 14
érzékeld elem, illetve az ehhez csatlakoztatott szabaly-
20 és mérdegységek segitségével. A mozgathatd 12 ho-
érzékeld kiilon megvezetése azért is elonyOs, mert
ebben az esetben az emlitett szabalyzd, illetve méré-
egységek 6nalld részegységként is elkészithetok és be-
mérhetdk, a heépitéstdl figgetleniil.

A mozgathatd 12 héérzékeldnck az 1 mintatartd-
hoz képest végzett mozgasat 13 végrehajtd elem és 14
érzékel6 elem szabdlyozza. Igy az 1 mintatartonak a
hékezelo kemencéhez viszonyitott helyzetété! fiigget-
leniil lehet az 1 mintatartoban kialakulé hofokelosz-
last mérni. A bemutatott kiviteli alaknal a hokezeld
kemence kiftrt falan at vezetjiik be a 12 hoérzékel6t,
de megoldhatd a bevezetés a kemencenyilds feldl is.

A 4. abran bemutatott megolddsnal az | mintatarté
a kils6 légtérbdl teljesen elzart 15 retortdban van
elhelyezve. A 15 retorta 16 fedéllel van lezdrva. A 16
fedél a 15 retorta 18 karimdjara van erdsitve és 17,
ilfetve 19 csatlukozokkal van elldtva. Ezck giazbeveze-
tésre, illetve gizkivezetésre, valamint vikuumozisra
alkalmas modon vannak kialakitva. A 15 retorta ezen
kiviil még vizhiitéssel is el lehet latva. A hiitéviz a 20
csatlakozon 4t jut a hiitGjaratba,

A 4. dbran lathatd 15 retorta | mintatartoja is ef
van ldtva a kordbban mdr ismertetett mozgathatd 12
héérzékelovel. Bevezetése 21 gazzard burkolaton ke-
resztill torténik. A 15 retorta belsejében ezenkiviil
hdvisszaverd 22 reflektorok vannak elhelyezve.

Az egész 15 retorta a 18 karimahoz csatlakoz6 23
fliggesztkarral van Gsszekapcsolva, amely egy kiilsd
sinrendszeren mozogva teszi lchetdvé az | mintatarto
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tetszOleges helyzetbe dllitasit. A mozgatast ennél a
megoldasnal is a 4 mozgatd egység és az 5 vondelem
segitségével lehet végezni, ha az 5 vonbelemet a 15
retortahoz, példaul annak 16 fedeléhez csatlakoztat-
juk. )

Természetesen az | mintatarto gy is ki lehet alakit-
va, hogy az 1. dbran bemutatott rogzitett 3 hoérzé-
keloket tartalmazza az X iranya hoémérsékleteloszlis
meghatirozasahoz. Arra is van lehetoség, hogy a 15
retorta falazatinak also részén kdzvetleniil helyezzitk
el a mintakat, azaz a 15 retorta alapjaban véve az |
mintatartot is alkotja. Ugyanigy a 3 héérzékelSk is
beepithetok az | mintatartoba vagy adapterként id6-
szakosan helyezhetdk el a szerkezetben.

Az 5. abran a mozgathato 12 hoérzékeld vezérld-
rendszerének egy kiviteli alakja lathato. Itt a mozgat-
hatd 12 héérzékeld és a beallitasi helyzetet érzékeld 14
érzékel6 clem cgyetlen szerkezeti egységet képez, és a
12 héérzékeld helyzetét a 13 végrehajto elem biztosit-
ja. A 13 végrehajto elem 24 mikroprocesszorral vezé-
relhetd, amely a mozgathato 12 héérzékelo kilonbo-
28 helyzeteiben jelentkezd héfokardnyos villamosjelet
a 7,9, illetve 25 szabilyzo egységekhez, illetve a 10
mérdegységekhez juttatja, a 12 héérzékeld egyes beal-
litasi helyzeteinek megfeleld program szerint.

A kisérletek bebizonyitottak, hogy cgyctlen 24
mikroprocesszorral elvileg minden sziikséges helyzet-
beallitas és jelkicsatoldsi miivelet elvégezhetd és to-
vibbi elényt jelent, hogy a 3ill. 12 héérzékeld beallita-
si helyzeteit, valamint a mérési id6pontokat minden-
kor az adott hokezeld berendezés és a taldlmany sze-
rinti kiegészité adapter szerkezeti kialakitdsinak
megleleléen Ichet programozni. Igy a 24 mikropro-
cesszor killon modulként gyarthatod és 6sszeépités nél-
kil is, onalld szerkezeti egységként bemérhetd. Ez
egyben azt is biztositja, hogy mind a 24 mikropro-
cesszor, mind a hozza kapcsolhatd egységek cserélhe-
toek legyenek, illetve kitlonboz6 berendezésekben kii-
16nb6z6 Osszedllitasban felhasznalhatok legyenek.

A talilmany szerinti berendezés 6. abrin athato
kiviteli alakja példaul egy olyan megoldast szemléltet,
amely hiarom 7, 9 és 25 szabalyzd egységet tartalmaz.
A hékezeld berendezés két 1 ta és 11b fiitézonas hoke-
zel6 teret tartalmaz. Ezeket az abrin szaggatott vo-
nallal jeldltiik. A 1la fitézona 8a fitdelemekkel, a
i1b flitdzona pedig 8b fitdelemekkel van ellatva.

A bemutatott valtozatnal az | mintatarto kézepén
1évd 3a hdérzékeld egy lincarizald 25 szabalyozora van
visszacsatolva, és ez a 8b fiitdelemek segitségével a 3b
héérzékeld érzékelési pontjanal

U(mnx+ Ulmin

2

referenciafesziiltségnek megfeleld héfokot allit be
mindaddig, amig erre lehetdség van a 1la és Llb
flit6zonak, illetve az | mintatartd, valamint a 3a, 3b
és 3c hGérzékelok helyzetébol adodoan.

A 3a hdérzékeld ennél a megoldasnal is 9 szabdlyzoé
egységhez van csatlakoztatva, a 9 szabdlyzo egység
pedig a 4 mozgatd egységet vezérhi.

A 6. dbrin bemutatott kiviteli alak kiilondsen joi
hasznalhat6 az | mintatarté X iranyd hdmeérseklet -
oszldsanak linearizalasihoz, ha az 1 mintatarté vi-
szonylag hosszd €s nagy feliletit. Ha ugyanis a 1ib




7

(Gt670na hevitését nem igy szabalyoznink, a héfokel-

oszlas inkabb a 3. dbran lithatd jelleggdrbe szerint

zlakulnz_x ki a jelentds sugarzasi holeadis kovetkezté-
en.

A 7. abra a talalmény szerinti berendezés egy to-
vabbi lehetséges kialakitdsat mutatja. A berendezés itt
is két 11a és 11b fiit6zonas hikezeld kemencében van
elhelyezve. Itt az 1 mintatarté helyzete a K, =f(x)
fiiggvénynck megfelelden lehctovée teszi, hogy az
X irdanyd hdmérsékleteloszlast vagy a 25 szabalyzo
vagy a 9 szabdlyzo egység segitségével lehessen a 3a
hoérzékelé érzékelési pontjanal hozzirendelni egy
adott Uy, referencialesziiltséghez. Ez azt jelenti,
hogy ha a 11b fiitézonan belil van a 3a hoérzékeld
érzékelési pontja, akkor a homérsékleteloszlis a 7
héfokszabalyzoval és a 25 szabéalyzoval, valamint a
hozzajuk csatlakozé 11a és 11b fiitdzona hdmérsekle-
tét kialakito 8a és 8b fitdelemekkel biztosithato.

Ha viszont a 3a hdérzékeld érzékelési pontja a 11b
fiitézona hataran kiviilre keriil, a 1a és 11b fitézona
8a és 8b fGtozonaelemei koézosen a 7 héfokszabalyzo-
ra vannak kapcsolva, a 3a héérackeld pedig a 9 sz7a-
blyzo egységhez csatlakozik. A 7. abra az dtkapcso-
1as el6tti pillanatot rogziti. Az atkapcsolas utdni Alla-
pot lényegében megfelel az 1. abrdn bemutatott valto-
zatnak.

A bemutatott példikbal ldthatd, amit az clvégzett
kisérletek is bizonyitottak, hogy a taldlminy szerinti
berendezésnek (adapternek) hagyomdinyos hokezel
kemencével térténd dsszekapcsoldsa lehetéséget nyijt
tetsz6leges hdmérséklet gradiens pontos bedllitdsara.
A vizsgilatok azt is megmutattdk, hogy kismértéki
gradienst kétzonds fiitéssel, nagymértékii gradienst
pedig cgyzonds fiités mellett lehet kdnnyen megvalosi-
tani.

A talilmany szerinti berendezés tehdt igen jol alkal-
mazhaté a legkiilénb5z6bb vizsgalatok sordn, de kii-
16ndsen nagy jelentdsége van a 163 839 szimi magyat
szabadalmi leirds szerinti optimalizalasi eljards fém-
ipari, kerAmiaipari, [lvezetd ipari, vegyipari, gyogy-
szeripari, hiraddstechnikai, illetve mezdgazdasigi al-
kalmazasainal. Alkalmazhato tehit a fémkohdszaton
kivill is minden olyan technolégiinal, amelynél vala-
mely kisérleti anyagban, illetve abbol kialakitott el-
rendezésben egy, vagy tobb irdnyban gradienssel le-
irhato hatasokat kell megvalositani az optimalizalni
kivant kezelési paraméternek megfelelden.

A talalmény szerinti berendezés alapvetd cldnye,
hogy cserélhetd egységekbdl dsszeillitva barmilyen
hokezeld berendezéshez adaptalhato, és igy ezen meg-
1évd berendezések felhasznaldsi lehetdségét szinte kor-
latlanul kiterjeszti. fgy ezek a hagyomdnyos berende-
7ések is alkalmassd vilnak gyakorlatilag birmely
ezckkel sszefiigpd technologiai kezelési paraméter
rendszer osszefiiggéseinek meghatdrozasira, vizsgdla-
tdra, illetve optimalizalasdra.

Ugyancsak alapvetd el6nye a talilmany szerinti
megolddsnak, hogy a fenti &sszefilggésck meghatdro-
zasahoz szitkséges vizsgalatok szama és ezzel termé-
szetesen a hokezelések encrgia igénye nagysagrendileg
csokken a hagyomanyos madszerekhez képest.
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A talilmany szerinti berendezés felhasznalasaval
olcso és sokoldalu laboratériumok kialakitdsa vilik
lehetové dnmagukban ismert szamitastechnikai és
méréstechnikai megoldasok felhasznalasaval. Segitsé-
gével az eredetileg mas célokra alkalmazott berende-
zések sokoldalian felhasznalhatok, és a modul egysé-
gekbdl felépitett kicgészité berendezésck kozil min-
dig azt a szerkezeti valtozatot Ichet alkalmazni, amely
az adott technologiai kovetelményckhez a leginkdbb
alkalmazkodik. .

Az elmondottakbdl az is kovetkezik, hogy — jolle-
het a fentiekben csupan néhany kiviteli példat ismer-
tettiink — a taldlmany szerinti berendezés gyakorlati-
fag végtelen szami valtozatban kés2ithetd el és hasz-
ndlhato fel a kutatis és az ipar, illetve a mezégazdasig
gyakorlatilag barmely teriiletén.

Szabadalmi igénypontok

f. Berendezés hdmérscklctgradiens Ietrchozisira
hagyominyos hékezelé kemencében végzett gradiens
hékezeléshez, mozgathatd mintatartoval, a mintatar-
tohoz kapcsolt héérzékeldvel vagy hoéérzékelokkel,
amelyek szabilyzo egységekhez vannak csatlakoztat-
va, azzal jellemezve, hogy a mintik viltozo hémérsék-
letdi zirt térben térténd hokezelésére a mintatarto (1)
olyan kezeld terii, célszerfien zirt belsd terdh adapter,
amely mozgatd egységhez (4) kapcsolddo vondelem-
mel (5) van ellatva, és a kemence flit6zondjabol vagy

- flitdzonaibol (11) legalabb részben kihdzhatéan van

35

40

45

50

55

60

kialakitva, a mintatartoban (1) legalibb egy hidegol-
dali és egy melegoldali hoérzékel (3) van clhelyezve,
és a hidegoldali héérzékeld (3a), @ minta hiitétt vége
és a minta {60 vége kdzott helyezkedik el tovibbi
a mintatartoban (1) 1évo héérzékelok (3) koziil a hide-
gebb oldalon 1év6 hoérzékelok (3a) legalabb egyike a
mozgato egységet (4) vezérld szabdlyzd egységgel (9),
a melegebb oldalon 1évd héérzékeldk (3c) legalibb
cgyike pedig a kemence {litozondinak (11) legalibb
epyikét vezérld szabilyzo egységhez (7) van csatlakoz-
latva.

2. Az 1. igénypont szerinti berendezés, azzal jelle-
me:zve, hogy a hoérzékeldk (3b) egy része tovabbi, a
fiitést szabilyzo egységhez (25) van csatlakoztatva.

3. Az 1. vagy 2. igénypont szerinti berendezés, azzal
Jellemezve, hogy a hdérzékeldk (3) kapesolok (K) vil-
toérintkezdin (3k) keresztiit vannak a szabalyzo cgy-
ségekkel (7, 9, 25) Osszekapesolva.

4. Az | - 3. igénypontok barmelyike szerinti beren-
dezés, azzal jellemezve, hogy a mintatarto (1) mozgat-
hato héérzékeldvel (12) van elldtva.

5. A 4. igénypont szerinti berendezés, azzal jelle-
mezve, hogy a mozgathatd héérzékeld (12) és a sza-
balyzo egységek (7, 9, 25) kdzott programozhatd mik-
roprocesszor (24) van.

6. Az 1 - 5. igénypontok barmelyike szerinti beren-
dezés, azzal jellemezve, hogy a mintatarté (1) gazbeve-
zeth ésfvagy gizkivezetd csatlakozokkal (17, 19) ela-
tott, célszerlien zdrt retorta (15).

7 db rajz
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